MINIPROJEKTY

Symulator efektu spawania do makiety

W Internecie widzialem film
przedstawiajqcy efekt spawania
na makiecie. Spodobal mi sie
on i postanowilem zbudowac
podobny uktad. Prezentowane
urzqdzenie wykorzystuje
programowy generator
pseudolosowy procesora do
generowania ,blyskéw spawarki”.
Mozliwe jest ustawianie
parametréw, dzieki ktorym
mozna np. stworzyc efekt
wyladowan atmosferycznych.
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Opcja A (dioda zasilana z 5 V):
dioda wlaczona do J3, R4 ogranicza prad (maks. 20 mA)

Opcja B (dioda zasilana z Uzas, bez Zrédla pradowego):
Dioda wlaczona do J2, prad ograniczony przez R2, U3 nie moze
byc wlutowany

GND

Rysunek 1. Schemat ideowy generatora efektu spawania
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AVR Dragon in ISP mode with ATtiny85
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Rysunek 3. Ustawienie fusebit'éw

Pierwsze rozwigzanie to dodanie tranzystora i sterowanie diody LED za
jego pomoca. Anode diody nalezy dotaczy¢ do napiecia niestabilizowa-
nego, tuz za mostkiem prostowniczym (,,opcja B” na schemacie), jednak
problemem moze by¢ osiggniecie pradu granicznego diody, w przypad-
ku gdy napiecie zasilajace nie jest stabilne. W takiej sytuacji prad moze
wzrosng¢ ponad dopuszczalny zmniejszajac zywotno$¢ LED. Aby roz-
wigzac ten problem nalezy zastosowac zrédlo pradowe. Mozna je zbu-
dowa¢ z diody Zenera, tranzystora i rezystora, ale prosciej zastosowac
uklad LM317. Wzdr na prad Zrédla to 1=1,25/R2 (dla rezystora R2=47 )
1=26 mA, dla 22 Q) - 56mA itd.). Jest on prawdziwy dla napiecia zasila-
jacego wynoszacego minimum U=6,25 V. W praktyce napiecie zasilajace
musi by¢ wyzsze, chociazby z powodu stabilizatora U1.

Schemat montazowy umieszczono na rysunku 2. Montaz elemen-
téw jest typowy i nie wymaga omawiania. Jesli nie przewiduje sig
programowania procesora U2 w systemie, to mozna nie montowac
zlgcza JP1. Zamiast tranzystora bipolarnego T2 mozna zastosowac
MOSFET-N np. BS138. W takim przypadku rezystor R3 jest zbedny
i moze by¢ zastapiony zworg. Mikrokontroler nalezy zaprogramowac
za pomocy pliku ,spawarka.hex” lub ,burza.hex”. Ustawienie bitow
konfiguracyjnych przedstawia rysunek 3.
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